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Profil

Docteur en informatique, avec une formation en mathématiques et algorithmique. Plus de 7 ans
d’expérience en algorithmes, fusion de données, traitement du signal et génie logiciel. Longue
expérience en R&D, a la recherche d’opportunités en développement logiciel ou en R&D.

—— Expérience
2023-2025 Ingénieur de recherche, CNRS IRL2958 GT-CNRS, Georgia Tech Europe, Metz
— Estimation d’état sur des surfaces (IMU 9 axes, odométrie, Kalman multiplicatif).
— Développement d’une bibliothéque symbolique pour appliquer des filtres de Kalman.
— Traitement du signal acoustique pour I'estimation de I’épaisseur de coques de navires.
2020-2023 Ingénieur biomécanique, Zhor-Tech, Nancy
— Recherche appliquée a la biomécanique : filtres de Kalman, IMU 6 axes.
— Compression de données capteurs, génération de données synthétiques (DeepMimic).
2019-2020 Ingénieur logiciel, Observatoire de Paris
Développement d’une bibliothéque Python pour ’analyse de données astronomiques.
2018-2019 Postdoctorant, Inria Saclay
Recherche sur les équations algébriques représentant des graphes plans.
— Formation
2014-2018 Doctorat en informatique, Université de Lorraine, Nancy
These : Algorithmes de multiplication, complexité bilinéaire, méthodes rapides.
2010-2014 Ecole Polytechnique, Paris — Parcours : Mathématiques et Informatique.
2007-2010 Classe préparatoire, Lycée Fénelon, MPSI/MP*.
— Compétences
Programmation Python, C/C++, Java, Javascript, PHP, LaTeX
Outils  Jira, Confluence, ROS, Sympy, Sage, Git, Linux
Langues Francais (bilingue), Russe (bilingue), Anglais (courant)
— Projets
Bibliotheque C++ pour 'arithmétique rapide sur les polyndmes et les entiers
BPAS o . L . -
(contribution aux routines de multiplication polynomiale et entiére).
ps-dock Outil de supervision de processus en Node.js (contribution a la version 0.1.0).
Bibliothéque Python pour comparer différentes variantes de filtres de Kalman
revmekf , e . o
sur des données synthétiques avec précision arbitraire.
— Encadrement et activités
Encadrement d’étudiants de master et de stagiaires sur des projets en robotique
2023-2025 . )
et science des données.
2014-2018 Travaux dirigés en algorithmique et informatique, Université de Lorraine.
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